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Autonomni katamaran za marikulturu

Autori inovacije: Nadir Kapetanovi¢, Bula Nad, Nikica Kokir, Martin Orec,
Kristijan Krémar, Nikola Miskovic

Autonomno povrsinsko plovilo dizajnirano je kao katamaran koji se koristi u marikulturi u
misijama autonomne inspekcije mreza ribogojiliSta. Napravljen je od aluminija i ima
dimenzije 200x100 cm s trupovima promjera 24 cm i ukupne visine 140 cm tako da moze
raditi u uvjetima do stanja mora 2. Trenutno tezi 100 kg i moze primiti joS 100 kg tereta.
Katamaran je pogonjen sa 4 elektri¢na propulzora u X konfiguraciji tako da moze postici
omnidirekcionalno. Motor od 720 W postavljen na krmu omogucava kretanje u otvorenim
morskim podrucjima. Za potrebe misija autonomne inspekcije prosjeCna autonomija traje
10-11 h. Katamaran je zamisljen kao modularna platforma koja omoguc¢ava autonomnu
kooperaciju s lete¢im dronom | bespilotnom ronilicom za inspekciju mreza ribogojilista iz
zraka i pod morem. Time se katamaran transformira i u “garazu” za druga vozila pa su
razvijene slijetna platforma za letjelicu i sustav za automatsko namatanje kabela ronilice.

Razvoj ove inovacije financirao je Europski fond za regionalni razvoj, Konkurentnost operativhog
programa i kohezija 2014-2020, kroz projekt Heterogeni autonomni robotski sustav u
vinogradarstvu i marikulturi (HEKTOR) - broj potpore KK.01.1.1.04.0041 (https://hektor.fer.hr)

Dodatne informacije o sustavu: https://doi.org/10.3390/s22082961
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